
Visión 2D Avanzada (Picking con Visión + Cámara 
Lineal + IA)

 

Fechas: Inicio    25/05/2026 -  Fin    29/05/2026

Dias: LMXJ
Hora inicio:    11:00
Hora fin:    14:15

Dias: V
Hora inicio:    11:00
Hora fin:    14:00
 

OBJETIVOS:

• Crear aplicaciones avanzadas de visión 2D incluyendo picking con visión y robot, 
inspección en movimiento y creación de modelos IA.

 
CONTENIDOS:

 Picking con visión y robot: principios, calibración, estrategias.
 Configuración y programación en SensoPart VISOR.
 Configuración de cámara lineal para inspección en movimiento.
 Creación de modelos IA con Deep Learning Toolkit para MERLIC.
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